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Certificate of Calibration LAT249 20230915 12

Il presente certificato di taralura @ emesso in
base all'accreditamento LAT N° 249 rilasciato
in accordo ai decreli attuativi della legge n.
273/1981 cha ha Istituito il Sistema Nazionale
EngiNe s.r.l. - Via Vilterio Veneto 15 — 01100 Viterbe di Taralura (SNT). ACCREDIA attesta le
vT) capaciia di misura e di taratura, le competenze
metrolegiche del Centro e la riferibilita delle
taralure eseguite ai campioni nazicnali e
internazionali delle unita di misura del Sistema
Internazionaie delle Unita (S1).

Questo certificato non pud essere ripredotto in
medo parziale, salvo espressa autorizzaziong
scritta da parte del Centro.

2023-09-19

Eng Techno di E. Guidotti, Via delia Repubblica 56 -
12900 Biella

A_VEL20180515.01 del 2018-05-15 This cerlificate of calibration is issued in
compliance with the accreditation LAT N° 249
granted according fo decrees connecled with
ftalian law No. 27371991 which has established
the Nationa! Calibrafion System. ACCREDIA
altests the calibration and measurement
capabilily, the melrological competence of the
Centre and fhe fraceabilily of calibration
resuits fo the pafional and International

2018-05-15

Disposilivo di misura della velocity istantanea di

veicod standards of the International System of Units
(sh).
EngiNe s.r.l. This  cerfificate may not be partialiy

reproduced, except with the prior written
permission of the Issuing Centre.
EnVES EVO MVD 1605

sensore radar 0x00029538

2023-09-13

2023-09-15

RLAVED]

| risultatf di misura ripcrati nel presente Certificaio sono slati ottenuti applicando le procedure di taratura citate alla pagina
seguente, dove sono specificali anche i campioni o gli strumenii che garantiscono la catena df riferibilitd del Ceniro e | rispeitivi
certificat] di taratura in corsc di validita. Essi si riferiscono esclusivamente alf'oggetio in taratura e sono validi nel momentc e nelle
condizioni di taratura, saivo diversamente specificato,
The measurement results reported in this Certificate were ohlained following the calibration procedures given in the following page,
where the reference standards or instruments are indicated which guaranice the traceability chain of the laboratory, and the related
" calibration certificales in the course of validily are Indicated as well. They refate only to the calibrated item and they are valid for the
lime and conditions of calibration, unless otherwise specified.
L@ incertezze di misura dichiarate in questo documenio sone state determinate conformemante alla Guida ISO/IEC 98 e al
documento EA-4/02. Solitamente sono espresse come incorlezza estesa otlenuta moltiplicando Fincertezza fipo per il fatiore di
copertura k corrispondente ad un livello di fiducia di circa il 95 %. Normalmente tale fattore k vale 2,
The measurement uncertainties stated in this document have been determined according to the ISOAEC Guide 98 and to EA-4/02.
Usually, they have been estimated as expanded uncertainty abiained mulfiplying the standard uncertainty by the coverage factor k
corresponding fo a confidence level of about 95%. Normally, this factor k is 2.

TECMODO028_08 — 10 Anni

Il Responsabite dei Centro
Head of the Centre
Ing. Giuseppe Montalto

Firmato digitalmente con firma elettroniea digitade certificata
Firmato digitalmente da
Giuseppe Montalto

L TINIT-MNTGPPECR 181356V
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1-Descrizione dell'oggetto in taratura

Descriplion of the flem fo be calibrafod

L'oggette in tarafura & un misuratore di velocita istantanea di veicoli del tipo;
- sensore radar

2:Procedura in base alle quali sono state esequite le tarature
Technical procedures used for calibralion performed

La taratura é stata effelluata transitando con veicolo nello spazio di rilevazicne dello strumento in taratura a misurando
simullaneamante la velocita con il sistema di misura campione del Centro,

| risultati di misura riportati nel presente cerlificato sono stati oftenutl applicando fa procedura PRT015_09
i

3-8trumentticampioni che garantiscono la catena delia riferibilita del Centro

insfruments or measurement standards which guarantee the traceability chain of the Cenire

La catena di riferibilita ha origine dai campioni di prima finea:
PSC10 munito di certificato di taratura n® 268-40124 emesso da
Istituto Federale Nazionale di Metrologia Svizzero Metas

4-Condizloni ambientali
Enviranmental conditions

- {emperatura amblenie a cui  slata esequita Ja taratura min max

283 JC° 316 |C°
5-Qperazioni preliminari eseguite sutle strumento in taratura

Proiiminary operation execuled on the device in caithrafion

Sullo strumento in taratura sono state aseguite le seguenti operazioni:
- nessuna operazione di messa a punto

8-Luogo della taratura

Calibration site
La taratura & stata eseguita presso:
Scalea (CS) - Aeroporio di Scalea

I-Ulteriori dattagli e note:

Notes
- Tipologia di verifica di faratura eseguita:

veritica di taratura iniziale {In accordo al capo 2 e 3 dei Decreto del Ministero delie Infrastrutiure e Trasporti n° 282 del 13 Giugne
2017 pubblicato nella Gazzetta Ufficiale delia Repubblica ltaliana it 31Luglio 2017)

+ Velocith massima di taratura: 235,73 kmvh

. Natura della velocita: Istantanea

- modalita di funzionamento oggetio di taratura -

in avvicinamanito e allontanamento

- Risoluzicne del dispositivo in taratura: 0,36 km/h
- Allegato al cerlificato di taratura I'elenco dei transiti composto da n® 2 pagine.

Il Responsabile del Centro
Head of the Centre
Ing. Giuseppe Montalto

TECMODO2B_08 - 10 Anni Firmzte digitalmente con fimma elettranics dighale certificata
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8- RISULTATIED INCERTEZZE D! MISURA
= DL IATIED IMLERTEZZE DI MISURA
Resuits and uncerlanty of measurements
Dafinizient:
Vi = velocita ievata dalle strumenio in taralura
Ve = velocita plovaia dal riferimento ovvere dafle strumento campione
S = (VUUT-VREF) scarte di velocitd assoluto; (VUUT-VREF)VREF scaro di velocita relativa;
US = lncertezza estesa associala alia stima deflo scarfo of velocita
R = (VULTAREF), rappoerio df velecitd ;
UR = Incertezza estesa associala alia sthna def rapporto di vejocita;
Sm = Valore medio deghi scarti of velociia
Usm = Incentszza estesa associala alla stima del valore medic deghi scarii di velocifa
Rm = Valore medio dei rapporti of vefecila
URm = incerlpzza eslesa associala alla stima del valore medio dei rppori di velocita
LS = limile massimo sulla singola misura di scarlo of velocitd
LR1 = Limila minimo sullz singofa miisura of rapporto of velocita
LR2 = Limite massime sulia singofa misura di rappotto di velocitd
L.Sm = Limite massimo sulla media defle misure dl scarto dj velocita
LRim = Limite minime suila media defle misure di rapporo di velocita
LR2m = Limite massimo sulla media defle misure o rapporto di velocita
8.1 Campo dl velocita sotto i 100 km/h
Range of speed below 100 km/h
Valore medic degli scarti di velovita (Vuur ~VREF) | 0.05 km/h
Incertezza estesa associata alla stima dello scarto df velocita 0,31 km/h
Scarto di velocita massimo: 0,37 km/h
incartezza estesa associata alia stima dello scarlo di velocitd massimo 3,31 km/h
Scario di velacitd minimo: -0,36 krvh
Incertezza estesa associata alfa stima dello scarto di velocita minimo 0,31 km/h
Numero di misurazioni eseguite: 44
8.2 Campo di velocita oltre 100 km/h
Range of speed above 100 km/kh
Vaiore medio degli scarti di velocita {(VUUT — VREF) / VREF 0,11 %
Incertazza estesa associata alla media degli scarti espressa in termini relativi: 031 %
Scarte di velocith massimao: 091 %
Incerlezza estesa assaciala alla stima delio scarto di velocith massimo 0,31 %
Scarto di velocitd minimo: 0,18 %
Incertezza estesa associata alla stima delio scatio di velceitd minimao 031 %

* Rapporto medio (VuuT ~ VREF) / VREF 1,001
Inceriezza estesa associala alla stima del rapporto medio 0,003
Rapporto massimo: 1,009
Incertezza eslesa assoclata alla stima del rapporic massimo 0,003
Rapporto minimo: 0,998
Incertezza estesa assogiata alla stima de! rapporto minimo 0,003
Numero di misurazioni eseguite: 84

Valutazione di conformita degli errori rievati:

considerando i risultat e le incerlezze sepra riponali ed applicande i criteri detla circolare Accredia 4/2019/DT, i vaioni di misura, nelle songizioni ed al
momento di esecuzione della taratura, risultane entro i fimili previsti ne! capo 3, punio 3,6 e punto 3,8 - leltera a) del Becrete def Ministero delle Infrastrutivre e
Trasporti n® 282 del 13 Glugno 2017 pubblicato nels Gazzetta Utliciale della Repubblica llaliana il 31 Lugio 2017. Al fin della valulazione df conformita agli
errori definiti nel decreto si & terulo conto dellincentezza di laratura sla per singoto punto di miswra che per i valori medj, nello specifice sono state eseguite le
seguenti verifiche;

- verifica degli scarli per ogni singola misura fino a 100 km/h applicando la refazione [ -LS + US s S < LS - US 1 con esito positivo
- verifica della media dele misure fino a 100 ki applicando la relazions [-LSm + USm < Sm = L.Sm - USm } con esito positivo
- verifica dei rapporll per ogn¥ singela misura oltre § 100 km/h applicando la relazione [LR1 + UR SR 2 LR2 - UR] con esito postlive
- verlfica della media delle misure oltre | 100 km/h applicando la relazione [LR1m + URm < Rm £ LR2m - URm} con esilo positivo

Ivalord del limiti uliiizzat! in accordo al decrelo seno:
ls= 3 kmh |tsm= 1 xmm| LR1= 0970 | LAz= 1,030 | LR1m= 0,90 | LRzm= 1,010

Hl Responsabile dal Ceniro
Head of the Centre

Ing. Giuseppe Montaito
TECMODO28_08 - 16 Anni Firmato digltzimente con firma efettronica digitale certificata
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Gefiniziont:

VUUT = velocitd rifevata dallo strumento i faratora

Viref = velocita riavata dal riferimento ovvera dalle sirumento camplone
L= scarto di velocitd (VIIUT - Viel)

R = (VUUTArel) rapporto df vefocita

SM = modaiitd con cui é slafa eseguila fa faralura [ avv=rilevamento con veicolo in avvicinamento; al= dlevamento con veicola in afiont, {o; dx = con disposftivo a desira del
seise di marcia; sx = con dispositive a sinistra del senso di marcia; SA : paltughia in slazienamento veicolo in allonfanamenio, SC {Stationary Closing} patlughia in stazionamento
veicolo in avvicinamento, MA (Moving Away} patfuglia in movimenlo e veicolo in allontanamenie, MC (Moving Ciosing) paitugha in movimenlo e veicolo in avvicinamenio}

28,80 | 29,0 -0,23 | na. 39 |155,16[154,91] n.a. | 1,002 [aw 7716624 166,17} 0.67 [ na. { al

35,64 | 36,00 | -0.36 | na. [aw 40 1155,16[155,00] n.a. | 1,000 [aw /817596[7586] 0,40 | na [ al
36,00 | 3613 | -0,13 | na. Taw 41 |164,88]164,92] n.a. | 1,060 [aw 791763217598 034 | na. [ al
36,00 { 36,15 | -0,16 | na. [aw 42 1165,24{16541] n.a. | 0,999 | aw 80| 763217595] 0,37 { na | al
4518 | 0,18 | na. {aw 43 1165,24]1165,25] n.a. | 7,000 [ aww 81849618496 000 | na. [ al
46,08 | 45,10 | -0.62 | na Jaw 44 | 174,96} 175,03} n.a. | 1,000 [ aw 82| 8496 | 84,74] 022 | n.a. | all
46,44 | 46,34 | 0,10 na, [aw 45 [174,96{174,52] n.a. [ 1,003 | aw 83185328517 0,15 [ n.a. [ ai
5544 | 5546 | -0.02 | na. Jaw 46 1175,68[17551] n.a. [ 7,001 | avw 84 95041 94,93 0,41 [ na. { alf
5544 | 5540 1 0,04 na, |aw 47 |184,68/184.47] n.a. | 1,001 | aw 851 9504] 9489 0,15 | na [ al
10 | 56,80 | 56,04 [ -029 | n.a. |aw 48 1185,04{185,10] n.a. | 1,000 | aww 86 [ 954019522 018 | na | al
11 6480 1 6508 | -0268 ] na {aw 49 1185,401185,30] n.a, | 7,007 | aw 87 | 104,76[104,85] n.a, [ 0,999 | an
12 | 6588 | 8586 | 0,02 na. law 50 |194,40]184,48] n.a. | 1,000 [aw 88 1105,12]104,79] n.a. | 1,003 | anl
13| 6588 | 6588 | 000 | na |aw 51 1194,76]1194,69] na. | 7,000 | aw 89 | 105,841 105,39f r.a. | 1,004 ] al
14 | 74,88 | 74,71 0,17 n.a. |aw 52 1195,12/195,18] n.a, | 1,000 aw 90 1 115,56[115,35] n.a. | 1,002 an
15 | 75,24 |1 75,45 [17-0,21 | na. |aw 53 |206,64/2068.54] n.a. | 1,000 avw 91 1115,86] 115,35] n.a. | 7,002 [ all
16 | 7524 1 7502 | 0,22 na. {aw 54 1206,64]206,58] n.a, | 1,600 | aw 92 [115,92{115,69] n.a. | 1,002 | all
17 | 84,96 [ 84,82 | 0,14 na. |aw 65 |207,00{206,72] n.a. [ 1,001 | aw 93 1124,20{124,09] n.a. 1,007 all
t8 | 8532 | 8537 { 0,05 | na. |aw 56 1216,00[216,20] n.a. [ 0,909 | aw 94 1124,921124,93] n.a, | 1,000 | all
191 86532 1 8519 | 0,13 na. |aw 57 1216,36) 216,18 n.a. | 1,001 [ avw 95 (125,841 125,43] na, [ 1,602 all
20 | 94,68 { 9463 | 0,05 na. fawy 58 |1216,72{216,73] n.a. | 1,000 | avww 96 1 134,64 134,44 n.a. [ 1,001} all
Y21 785,40 9544 | -0,04 | na Taw 58 1225721225 81] na. | 1,000 [ aw 97 |135,00{134,75] n.a. [ 10027 all
w22 | 95,76 | 9555 | 0,27 na, taw 60 |225,721226,90] n.a. | 0,995 | aw 98 1135,36[135,28] n.a. | 1,001 [ all
23 110476 | 104,85] na. | 0,008 | aw 61 |226,08|226,23] n.a. | 0,099 | aww 99 {144,001 143,92 n.a. | 1,001 aii
24 1 105,127 10513} na. | 1,000 [aw 62 1234,36/234,15] n.a. | 1,001 [aw 100[144,36[ 144,10] na, | 1,002 an
25 | 105,841 105,98 [ n.a. | 0,099 | aw 63 j235,08[234,90] n.a. | 1,001 ] aw 101]145,44] 145,14] n.a, | 1,002 [ al
26 | 114,48 | 114481 n.a. | 1,000 [ aw 64 [235,801235,73] n.z. | 1,000 [ aw 102[ 154,44 154,10 n.a, | 1,002 all
27 1 114,84 | 114,89 na | 1,000 | aww 65 | 29,881 20801 0,08 | na. | al 103]154,44]154,24] n.a. | 1,001 | al
28 1 115201 114,99 na. [ 1,002 [aw 66 | 35,64 | 35,71 [ -0,07 | n.a. | al 1041154,80§ 164,69] n.a. | 7,001 | all
29 | 124,66 | 12455 n.a. | 1,000 [aw 67 | 36,00 357917021 | n.a. | al 105]165,241165,03] n.a. | 1,001 | al
30 [ 124,92 124,75| nia. | 1,001 | aww 68 | 36,72 36,571 0,i5 | n.a. | akt 106]165,96( 165,64 n.a, | 1,002 all
31 | 124,921 12496 | na. | 1,000 [aw 63 [ 4572} 4568] 0,04 | na | al 107]166,68] 166,44 n.a. | 1,007 all
32 | 134,28 | 133,98 | na. | 1,002 | aw 70146441 4618[ 0,26 | na, | all 1081176,04] 175,70 n.a. | 1,002 an
33 | 135,00 | 18471 | na. | 1.002 | aw 7114644 46,40] 0,04 | na. | al 1091176,04/175,62] n.a. [ 1,002 | all
34 | 135,36 | 185,39 n.a. | 1,000 | aw 72 | 56,16 | 56,09] 0,07 | na | al 110[17640{ 176,08} n.a. | 1,002 | ail
35 | 144,36 | 14446 | n.a. | 0,990 | avv 73 156,52 | 56481 0,04 | na | ai 111j182,52]182,46] na. | 1,000 | aif
36 | 144,72 | 144,75] n.a. | 1,000 |aw 741665218650 002 na | al 1121185,40{184,84] naa. | 1,003 al

©fof | o ov] &) col po| |2
Y
o
o
=1

37 | 144,72 | 144,78 ] n.a.” | 1,000 [ aw 75 18552 6534[ 0,18 [ na. | an 113 186,12{185,66] n.a, [ 1,008 | all
38 | 154,80 | 154,84 n.a. | 1,000 [ aw 7616588 6573] 0,15 | na. [ all 114]196,56]196,16] n.a. | 1,002 all

It Responsabile del Centro
Head of tha Cantre

Ing. Giuseppe Montalic
Allagata TECMODO28_08- 10 Anni Firmato digitah can firma digitale certificata
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242

li Responsabile del Centro
Head of the Cantre

Ing. Giuseppe Montalio
Allegaio TECMODO28_08— 10 Anni Flrnato digitalmente can firma elettronica dightale cartificata
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